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Ingenieria en Mecatrénica

ALUMNOS DEL TEC DE MONT DESARROLLAN

~ PROTOTIPO DE AUTOTRONICA

Alumnos de la carrera de Ingenieria
Mecatrénica del Tecnoldgico de

Campus Tampico, trabajan en
un proyecte de autotronica que integrard
5 etapas de desarrollo para controlar y
darle autonomia a un automévil.

El proyecto, liderado por el Dr. Manuel
Martinez Martinez, profesor del topico
de Autotrénica, junto con dos equipos

de alumnos, han finalizado la primera
etapa, y hasta ahora, los alumnos han
logrado desarrollar un sistema de control
que permite manipular el sistema de
asistencia mecanica de la columna de
direccion y un sistema electromecinico
implementado para el frenado del coche,
¢l cual es controlado por Wi-Fi, via
dispositivo mévil.

El control a distancia de la direccién

y el sistema y control del frenado

del automovil, se presentd ante
consejeros, directivos, alumnos y
profesores mediante una demostracién
del'vehiculo en movimiento a baja
velocidad. -

Todo el proyecto se ha realizado dentro
de los laboratorios y espacios abiertos
del Campus Tampico. A partir de agosto
se iniciara con la segunda etapa, que
consistira en el desarrollo del control
de la caja de transmision y del cuerpo
de aceleracion. Para la quinta etapa se
pretende llegar al manejo auténomo del
vehiculo, en la cual el auto debe poder
librar obstaculos y controlar su manejo
antes de llegar a su destino.
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